AUTOMATYCZNE
SKRZYNIE BIEGOW




Zalety automatycznych
skrzynek biegow

a) nie trzeba zmieniac biegow, wtgczac
| wytgczac sprzegta

b) na kota pojazdu zawsze przenoszony jest
niezbedny moment obrotowy

c) prawie bezstopniowa zmiana przetozen
d) brak przecigzen



Wady automatycznych
skrzynek biegow

a) wieksza masa

b) drozsze

c) wieksze straty tarcia

d) wieksze zuzycie paliwa



Rodzaje automatycznych
skrzynek biegow

a) hydrokinetyczne z przektadnig planetarng

b) hydrokinetyczne z typowgq przektadnig
mechaniczng

c) mechaniczne bezstopniowe



Budowa hydrokinetyczne)
skrzyni biegow
a) przektadnia hydrokinetyczna
b) zespot planetarny
c) uktad sterowania §

Przektadnia
hydrokinetyczna

Mechaniczna
przektadnia
planetarna

Hydrauliczno-elektryczny
uktad sterowania



Przektadnia
hydrokinetyczna




Zasada dziatania napedu

hydrokinetycznego

a) sprzegto hydrokinetyczne




Zasada dziatania napedu
hydrokinetycznego

a) sprzegto hydrokinetyczne
b) przekiadnia hydrokinetyczna Xana przepiywu

powietrza




Budowa przektadni hydrokinetycznej

Pompa

Turbina '
S@rkulaq‘a
g == 4 Oleju

N :w/\
~/< \ Sprzegto
, fj) jednokierunkowe Pompa Kierownica Turbina




Budowa przekiadni hydrokinetycznej

a) wirnik pompy
*topatki potgczone z obudowg przektadni
*obudowa potgczona na state z watem korbowym

Wirnik
pompy Pierscien

Obudowa
przekfadni




Budowa przekiadni hydrokinetycznej

a) wirnik pompy

b) wirnik kierownicy
* pomiedzy wirnikiem pompy I wirnikiem turbiny
e 0sadzony na watku

* potgczony z obudowg przektadni za posrednictwem
sprzegta jednokierunkowego

- kieruje strumien oleju na tyt topatek wirnika pompy
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Budowa przekiadni hydrokinetycznej
a) wirnik pompy

b) wirnik kierownicy

c) wirnik turbiny

* naprzeciw wirnika pompy
* 0sadzony na watku wejsciowym przektadni

planetarnej
i 7 \I\ i‘-—Wirnik turbiny
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Zakresy pracy przektadni
hydrokinetycznej

a) zakres przektadni

*WzZmacnianie momentu obrotowego przez
zablokowanie wirnika kierownicy

»od chwili ruszenia z miejsca do punktu sprzegniecia
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Zakresy pracy przektadni
hydrokinetycznej

a) zakres przektadni

b) zakres sprzegta
* podczas jazdy z ustalong predkoscig
* kierownica obraca sie razem z pomp3g i turbing
*rdznica predkosci okoto 85%
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Zakresy pracy przektadni
hydrokinetycznej

a) zakres przektadni
b) zakres sprzegta

c) zakres hamulca
* podczas hamowania silnikiem
*wirnik turbiny obraca sie szybciej niz wirnik pompy
* kota pojazdu zaczynajg napedzac silnik przektadnia
pracuje w cyklu odwrotnym



PRZEKLADNIA
PLANETARNA




Budowa prostej
przektadni planetarnej

a) koto wiencowe (pierscieniowe)
b) koto stoneczne
c) satelity Koto wiericowe Kolo sloneczne

Kosz satelitow
(Jarzmo)




Dziatanie proste) przektadni
planetarnej

»Zmiana przetozenia zalezy od tego, ktory
element jest napedzajacy, ktory napedzany, a
ktéry hamowany
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Kolo stoneczne

Satelity (unieruchomione)
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Kolo stoneczne
Satelity (unieruchomione)

s

Koto wiencowe Kosz satelitow
(element napedzany)  (element napedzajgcy)



Koto stoneczne
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Budowa szeregow planetarnych

a) kilka prostych przektadni planetarnych
potgczonych ze sobg

b) sprzegta wielotarczowe
c) hamulce
d) sprzegta jednokierunkowe



Rodzaje szeregow planetarnych
a) szereg Simpsona

Kosz satelitow —  Kolo
Kota stoneczne 1 wiencowe

Satelity

Satelity

Koto wiencowe
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Rodzaje szeregow planetarnych

a) szereg Simpsona
b) szereg Ravigneaux

Kota stoneczne Koto

wiencowe

Jarzmo
satelitow

\‘_\
Satelity



Rodzaje szeregow planetarnych

a) szereg Simpsona
b) szereg Ravigneaux

c) szereg Lepelletiera

*szereg Ravigneaux + redukcyjna przektadnia
planetarna o statym przetozeniu



Sprzegto wielotarczowe
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Hamulce
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Hamulce

a) pasowe (tasmowe)

: Tarcze
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Hamulce i sprzegta dwuttokowe
»ttumienie wstrzgsow podczas wigczania
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SKRZYNIE
BEZSTOPNIOWE




Budowa skrzyni bezstopniowe)

a) przektadnia planetarna

b) sprzegto do jazdy do przodu
C) sprzegto biegu wstecznego
d) przekitadnia bezstopniowa



Sprzegto do jazdy Sprzegto biegu wstecznego
do przodu

e b Tt’l' Przektadnia planetarna

Wal napedzajacy

Pierwsza para tarcz stozkowych

Pasek

}\

Wat
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Przektadnia
pasowa CVT




Zasada dziatania przektadni CVT
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Pas transmisyjn

a) pasek metalowy
*firmy Van Doome’s Transmissie

22° Pakiet stalowych

blaszek
Wielowarstwowy Qgniwo stalowe
pierscien stalowy g °




Pas transmisyjny

a) pasek metalowy
firmy Van Doome’s Transmissie

b) taincuch drablnkowy

*firmy LUK

Sworzen
tancucha



Rodzaje sprzegiet

a) elektromagnetyczne sprzegto proszkowe
b) mokre sprzegta cierne



Dziatanie sprzegiet

a) uruchamianie hydrauliczne

b) cisnienie oleju regulowane elektronicznie
przez sterownik skrzyni



Zadania sprzegiet

a) uzyskanie odpowiedniego poslizgu
e ttumienie drgan silnika
b) przenoszenie momentu obrotowego bez
wzgledu na zuzycie elementow ciernych

c) uzyskanie efektu petzania

*mozliwos¢ manewrowania pojazdem na parkingu
bez potrzeby uzywania pedatu przyspieszenia



Przektadnia
toroidalna




1a toroidalna

Przektadn

»budowa

Ig toroidalng
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Przektadnia toroidalna

»budowa
tarcze z bieznig toroidalng
*rolki

»dziatanie

*Zmiana kata ustawienia osi rolek powoduje zmiane
srednicy okregow, po ktorych sie toczag



