KLASYFIKACJA
SKRZYN BIEGOW



Zadania skrzyni biegdow

a) zZmiana przetozenia
e zmiana momentu obrotowego na kotach

b) zmiana predkosci jazdy
c) Jazda do tytu
d) odtaczenie silnika od uktadu



Podziat skrzyn biegow

a) SpOosOb przeniesienia napedu
e mechaniczne
e hydromechaniczne

b) Sposob zmiany przetozenia

e stopniowe
o 0 osiach statych (nieruchomych)
o 0 osiach obracajgcych sie — planetarne

e pezstopniowe
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Podziat skrzyn biegow

c) Sposob sterowania

e manualne
o reczne przetgczanie biegow
e pofautomatyczne
o reczne wybieranie biegow
o automatyczne wigczanie
e automatyczne
o reczny wybor zakresu dziatania
o samoczynne dobieranie przetozenia
e zautomatyzowane

o wybor miedzy sterowaniem automatycznym i
potautomatycznym
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Podziat mechanicznych skrzyn
biegdw 0 osiach statych

a) wspotosiowe
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Podziat mechanicznych skrzyn
biegdw 0 osiach statych

a) wspotosiowe
b) niewspotosiowe
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Podziat mechanicznych skrzyn
biegdw 0 osiach statych

a) wspotosiowe
b) niewspotosiowe
c) dwusprzegtowe



Spizegio nr 1 Nastawniki sprzegiet

Sprzegto nr 2
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Walek i zmiany biegu
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WSPOLOSIOWE
SKRZYNIE BIEGOW



Budowa skrzyni wspotosiowej

a)
b)
C)
d)
e)
f)
9)
h)

obudowa skrzyni

ostona sprzegta

ostona tylna

watek sprzegtowy (wejsciowy)
watek posredni z kotami posrednimi
watek gtowny (wyjsciowy)

koto zebate wstecznego biegu
mechanizm zmiany biegow




Budowa skrzyni wspotosiowej

Obudowa skrzynki Mechanizm zmiany biegdw

Watek gtowny
Os%ona/

Widetki
sprzegta

przegubu

Watek ~ |
sprzeglowy Fo———

i B -

Watek posredni
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Dziatanie skrzyni wspotosiowej

koto zebate watka sprzegtowego jest na state
zazebione z kotem watka posredniego

wszystkie kota zebate watka posredniego
obracajg sie razem z nim

kazde koto watka posredniego jest zazebione
na state z odpowiednim kotem watka
gtownego

kota watka gtownego sg osadzone na nim
obrotowo na tozyskach

blokowanie odbywa sie za pomoca
mechanizmu z tulejg przetaczajaca



NIEWSPOLOSIOWE
SKRZYNIE BIEGOW



Budowa skrzyni niewspotosiowej

a) obudowa skrzyni

b) Oostona sprzegta

c) ostona tylna

d) watek sprzegtowy (wejsciowy)

e) watek gtowny (wyjsciowy) — jeden lub dwa
f) koto zebate wstecznego biegu

g) mechanizm zmiany biegow

h) skrzynka przektadniowa
e przektadnia gtowna
0.0 ® Mechanizm roznicowy



Obudowa_\sprzeg%a (

Obudowa skrzynki ™~ F &
biegow
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Dziatanie skrzyni niewspotosiowe;

a) kota mogg byC osadzone obrotowo na
watku:

e sprzegtowym
e gldwnym
e obydwu
b) brak biegu bezposredniego (nadbieq)



Przetozenia skrzyni 6-biegowe]

I 3,818
| 1,913
1l 1,218
IV 0,880
V 0,809
Vi 0,711

wsteczny 4,139



STEROWANIE
SKRZYNIA BIEGOW



Sterowanie skrzynig biegow

a) mechanizm sprzegajacy
b) mechanizm sterowania



Mechanizm sprzegajacy



Sposoby wigczania biegow

a) przesuniecie jednego z kot zebatych
e utrudnione i hatasliwe przetgczanie biegow
e szybkie zuzywanie krawedzi zebow
e duzy rozstaw kot zebatych na watkach

e koniecznosc stosowania kot z zebami prostymi
(hatasliwa praca)

b) taczenie kot zebatych z watem gtownym za
pomocg sprzegiet (synchronizatorow)

24.10.2020
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Synchronizatory



Sprzegto zebate (ktowe)
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Widelki przetaczajace
/ Tuleja przesuwna
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Synchronizator cierny prosty
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Synchronizator bezwtadnosciowy



Tuleja Sprezyny Rowki Koto zebate
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Wystep ptytki
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Pierscien Koto zebate

synchronizatora napedzajace
Tuleja Wpust
synchronizatora Koto ZQb_ate
D napedzajace
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Pierscien
synchronizatora

Wypust pierscienia
synchronizatora




Pierscien
synchronizatora

Tuleja
synchronizatora
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Sprezyny Czes¢ stozkowa
wpustéow  kota zebatego

Silny docisk w chwili
wystepowania oporéw ruchu

G ™

Wypust—Z NN
tulei \\\Q:Q
Wypust
pierscienia

24.10.2020 synchronizatora



pzzzzzzz424
B\ N

D244
NI

//////////////////\(////{///
NN

N Lo

NN

c

L b AN
CzescC stozkowa 777

kota W i

Zazebienie
wielowypustow

0("{,0; )
ST
pierscienia

synchronizatora




Synchronizator wielostozkowy



Koto zebate
z czescig Pierscien Pierscien Pierscien
zazebiajgcq wewnetrzny srodkowy zewnetrzny

Tuleja Widetki
synchronizatora

Pierscien
zewnetrzny

e

e
Pierscien
Srodkowy
Pierscien /
wewnetrzny

& Moc przenoszona z tulei synchronizatora
24.10.2020 = Moc przenoszona z kota zebatego




Synchronizator blokujacy
typu sworzniowego



Sprezyna

Kulka
zatrzasku

Sworzen
prowadzacy




Tuleja synchronizatora Pierscien
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L]
N |

| B

T e

Il

h
N
ﬁ\

Sworzen synchronizujgcy
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Synchronizator progresywny

Przesuwka
Sprezysty pierscien  Wystep rozpierajacy

Piasta rozpierajacy pierscien

. A / 1
“rowadnice = Szla%re?g?gcza' . Koto zebate
rzesuwki pIEEZaiaiy

Wieniec sprzegta
zebatego



Mechanizm sterowania



/adania mechanizmu sterowania

a) wtgczanie wszystkich biegow jedng dzwignia

b) zabezpieczenie przed wigczeniem dwoch
biegow naraz

c) zabezpieczenie przed samoczynnym
roztgczeniem biegow



Budowa mechanizmu sterowania

a) mechanizm zewnetrzny
e posredni

Dzwignia
zmiany biegow

napedowy

Mechanizm zmiany biegow
24.10.2020 ze sterowaniem posrednim




Budowa mechanizmu sterowania

a) mechanizm zewnetrzny
¢ pOéredni zm%iv;/igggéw
e bezposredni

Mechanizm zmiany biegow
ze sterowaniem bezposrednim
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Budowa mechanizmu sterowania

a) mechanizm zewnetrzny
e posredni
e bezposredni

b) mechanizm wewnetrzny



Wodzikowe mechanizmy
Zzmiany biegow

a) z trzema watkami widetek przesuwnych
e jedna dzwignia wybierajgca | wigczajgca bieqgi



Zagtebienie  Sprezyna  Kulka Dzwignia
zatrzasku Zmiany
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Wodzikowe mechanizmy
Zzmiany biegow
a) z trzema watkami widetek przesuwnych

e jedna dzwignia wybierajgca | wigczajgca bieqgi
e jedna dzwignia wyboru, druga wtgczania biegu






Wodzikowe mechanizmy
Zzmiany biegow

a) z trzema watkami widetek przesuwnych
e jedna dzwignia wybierajgca | wigczajgca bieqgi
e jedna dzwignia wyboru, druga wigczania biegu
b) z centralnym watkiem | wahliwymi
widetkami



zabezpieczajgcych
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Systemy zabezpieczajace przed
witgczeniem dwoch biegdw naraz

a) kotki blokujgce

Kotki
blokujgce

Wodziki



Systemy zabezpieczajace przed
witgczeniem dwoch biegdw naraz
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Wewnetrzna
dzwignia
wigczajaca

"
Gtowica przesuwna watkow



Systemy zabezpieczajace przed
witgczeniem dwoch biegdw naraz

a) koftki blokujgce
b) ptytki blokujgce
c) zapadki blokujgce



5/iwsteczny Dzwignia przetgczajgca

"' Zapadka blokujgca

wstecznego biegu .













